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         豌豆-II [ONEDOT-II]  

MEMS微小型IMU姿态模组 

 

         

 

 

 

 

 

注 1：无外部绝对角度参数输入时，角度输出为相对角度，上电

时为 0度；接受外部绝对角度参数输入时，角度输出为绝对角度 

 
 

 
     

    以实物为准 

豌豆-II(OneDot-II) MEMS IMU 微小型姿态模组是北京沙谷科技推出的豌豆-I 全新升级版，

以 MEMS 六自由度惯性传感器为核心，独特的信号处理与滤波算法保证了高精度的 IMU 原

始数据的稳定性能。同时，四元数卡尔曼姿态滤波、多维运动状态智能识别等多种先进算

法，能够精确检测三维角度变化。模块采用 9.7mm×10. 1mm 小尺寸封装。 

模块特点 

• 三维姿态输出 

• 三轴方向自由角度安装 

•  四元数滤波 

•  FFT频域分析 

•  急加速急减速急转弯等行为识别 

•  碰撞、侧翻、跌落等状态识别 

•  自动泊车辅助 

 

 

应用领域 

• 三维姿态测量 

• 角度稳定平台 

• 振动频率检测 

• IoT设备状态管理 

• 虚拟/增强设备姿态 

• 姿态与运动行为分析 

硬件性能指标 

 

 

 

 

 

 

 

 

软件性能指标 

 

 

 


